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1. ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE

Das vorliegende Installationshandbuch ist ausschlielich fir das Fachpersonal bestimmt.

Die Montage, elektrischen Anschliisse und Einstellungen sind unter Beachtung der Montageanweisung
und Einhaltung der geltenden Normen auszufihren.
Vor Einbaubeginn sind die Anweisungen sorgfaltig durchzulesen. Falscher Einbau kann eine Gefahrenquelle
darstellen. Das Verpackungsmaterial (Kunststoff, Polystyrol usw.) ist vorschriftsmafig zu entsorgen. Es ist von
Kindern fernzuhalten, da sich Kinder daran verletzen kénnen.
Vor Beginn der Montage ist der einwandfreie Zustand des Produkts zu Gberprifen.
In explosionsgefahrdeten Bereichen darf das Produkt nicht eingebaut werden: Entziindbare Gase oder Rauch
stellen eine ernsthafte Sicherheitsgefahrdung dar.
Beachten Sie bei der Montage der Sicherheitseinrichtungen (Lichtschranken, Kontaktleisten, Not-Stopps etc.)
unbedingt die geltenden Normen und Richtlinien, die Kriterien der technischen Verhaltensregeln, die Monta-
geumgebung, die Betriebslogik des Systems und die von der Automatisierung entwickelten Krafte.

Vor dem Netzanschluss ist sicherzustellen, dass die Daten auf dem Typenschild mit denen des Strom-

versorgungsnetzes Ubereinstimmen. Am Versorgungsnetz einen allpoligen Schalter/Trennschalter mit
Offnungsabstand der Kontakte von mindestens 3 mm einbauen.
Priifen, ob sich vor der Stromanlage ein angemessener Fehlerstromschutzschalter und ein Uberstromschutz
befinden.
Falls erforderlich die Automatisierung an eine wirksame und den geltenden Sicherheitsvorschriften entspre-
chende Erdungsanlage anschlie3en.
Unterbrechen Sie wahrend der Montage-, Wartungs- oder Reparaturarbeiten die Stromzufuhr, bevor Sie den
Deckel fir den Zugang zu den elektrischen Geraten 6ffnen.
A Eingriffe an den elektronischen Geraten dirfen nur mit antistatischem geerdetem Armschutz vorge-
nommen werden. Der Hersteller des Antriebs lehnt jede Haftung fiir die Montage von sicherheits- und
betriebstechnisch ungeeigneten Bauteilen ab.
Bei Reparaturen oder Austausch der Produkte dirfen ausschlieZlich Original-Ersatzteile verwendet werden.
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2. EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Hersteller: DITEC S.p.A.

Adresse: via Mons. Banfi, 3 21042 Caronno P.lla (VA) - ITALY

erklart daf3 die Steuerungen der Serie E2 (mit integriertem Funkempfanger 433,92 MHz) mit den einschlagigen
Bestimmungen folgender EG-Richtlinien Gibereinstimmen:

R&TTE-Richtlinie 1999/5/EG;

EMC-Richtlinie 2004/108/EG;

Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG.

Caronno Pertusella, 19-07-2010 B iIrvano A;'ngaroni -
qﬁa@jnq‘mFéfmw

3. TECHNISCHE DATEN

E2 E2J
Stromversorgung 230 V~ /50 Hz 120 V~ /60 Hz
Sicherung F1 F5A F6,3A
1 Motor Ausgang 230 V~/5A 120 V~/6,3A
2 Motoren Ausgang 230V~/2x25A 120V~/2x3,15A
Stromversorgung Zubehor 24V=/05A
Temperatur -20°C/ +55 °C
Schutzart IP55
Einlernbare Funk Codes 200
Funkfrequenz 433,92 MHz

ANMERKUNG: Die Funktionsgarantie und die angegebenen Leistungen werden nur mit Zubehoér und
J Sicherheitsvorrichtungen von DITEC erzielt.

3.1 Anwendung

4. HERSTELLEN DES STROMANSCHLUSSES

Der Steuerung dauerhaft fixieren. Die Kabeln von der Unterseite des Gehause hindurchfihren.

Vor dem Netzanschluss ist sicherzustellen, dass die Daten auf dem Typenschild mit denen des Stromversor-
gungsnetzes ubereinstimmen.

Am Versorgungsnetz einen allpoligen Schalter/Trennschalter mit Offnungsabstand der Kontakte von minde-
stens 3 mm einbauen.

Priifen, ob sich vor der Stromanlage ein passender Fehlerstromschutzschalter und ein Uberstromschutz be-
finden.

Das Kabel mit dem entsprechenden Kabelbinder befestigen.

Sicherstellen, dass keine scharfen Kanten vorhanden sind, die das Stromkabel beschadigen kénnen.

Der Anschluss an das Stromnetz im AuR3enbereich des Antriebs muss Uber einen eigenen Kanal erfolgen, der
von den Anschlissen zu den Steuer- und Schutzeinrichtungen getrennt ist.
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5. BEFEHLE

Befehl Funktion Beschreibung
1 —— 5 |N.O. |[SCHRITTBETRIEB MIT |Bei DIP1A=OFF und TC<MAX wird beim SchlieRen des
AUTOMATISCHER Kontakts einen Offnungs- und SchlieBvorgang in folgender
SCHLIESSUNG Reihenfolge ausgelost: AUF-STOPP-ZU-AUF.
ANMERKUNG: Die SchlieBbewegung setzt nach der an TC
eingestellten Zeit automatisch ein.
SCHRITTBETRIEB OHNE |Bei DIP1A=0OFF und TC=MAX wird beim SchlieBen des
AUTOMATISCHER Kontakts einen Offnungs- und SchlieRvorgang in folgender
SCHLIESSUNG Reihenfolge ausgeldst: AUF-STOPP-ZU-AUF.
GEZIELT AUF MIT Bei DIP1A=ON und TC<MAX wird beim SchlieRen des Kon-
AUTOMATISCHER takts den Offnungsvorgang ausgelst.
SCHLIESSUNG
GEZIELT AUF OHNE Bei DIP1A=ON und TC=MAX wird beim Schlieen des Kon-
AUTOMATISCHER takts den Offnungsvorgang ausgeldst.
SCHLIESSUNG
1 —t— 6 |N.C. |SICHERHEIT AUF/ZU Bei DIP5B=ON die Offnung des Sicherheitskontaktes blo-
ckiert und/oder verhindert jede Bewegung.
1 —— 6 |N.O. |GEZIELT zU Bei DIP5B=OFF das SchlieRen des Kontakts aktiviert den
SchlieRbewegung.
1 —t— 8 |N.C. |UMKEHRSICHERHEIT |Die Offnung des Sicherheitskontaktes verursacht die Bewe-
HINDERNISSFREIGABE | gungsumkehr (erneute Offnung) wéhrend der SchlieRphase.
1 —t— 9 |N.C. |[STOPP Die Offnung des Sicherheitskontaktes verursacht das Anhal-
ten der Bewegung.
1 —— 9 |N.O.  TOTMANNBETRIEB Bei DIP1A=ON und DIP5B=0OFF das Offnen des Kontakts
1-9 aktiviert die Funktion Totmannbetrieb:
- Offnen mit Totmannbetrieb 1-3;
- Schlie3en mit Totmannbetrieb 1-4.
ANMERKUNG: Eventuell vorhandene Sicherheitseinrichtun-
gen, die automatische SchlieBung und die Steckkarten auf
den Platz AUX sind deaktiviert.
0 —t— 11 |N.C. |M2 ENDSCHALTER Bei TM=MAX die Offnung des Endschalterkontaktes stoppt
TUR AUF die SchlieBbewegung des Motors 2 (M2).
Bei TM=MAX und DIP3B=0FF die Offnung des Endschalter-
kontaktes stoppt die SchlieRbewegung des Motors 1 (M1).
0 —— 11|N.O. M2 VORENDSCHALTER | Siehe auf Seite 12-14.
0 —t— 12|N.C. M1 ENDSCHALTER Bei TM=MAX die Offnung des Endschalterkontaktes stoppt
TUR AUF die SchlieBbewegung des Motors 1 (M1).
Bei TM=MAX und DIP3B=0OFF die Offnung des Endschalter-
kontaktes stoppt die Offnungsbewegung des Motors 1 (M1).
0 —— 12|N.O. M1 VORENDSCHALTER | Siehe auf Seite 12-14.
N.O. |SPEICHERN ACHTUNG: Das Speichermodul BIXMR2 musseingelegtsein.
UND LOSCHEN Sender speichern:
VON SENDERN - die Taste PRG driicken (die LED SIG leuchtet auf),
- die Ubertragung des zu speichernden Senders durchfiih-
ren (die LED SIG blinkt),
PRG ; .
- 10 Sekunden warten bis der Speicherungsvorgang abge-

schlossen ist (die LED SIG schaltet sich aus).
Sender I3schen:
- die Taste PRG 3 Sekunden lang driicken (die LED SIG blinkt),
- die Taste PRG erneut 3 Sekunden lang drucken (die LED
SIG blinkt schnell).

ACHTUNG: Alle stromlos geschlossenen Kontakte Gberbriicken, wenn sie nicht benutzt werden. Die
Klemmen mit gleicher Nummer sind aquivalent.
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6. AUSGANGE UND ZUBEHOR

Ausgang Wert - Zubehor Beschreibung
00 Stromversorgung des Zubehdors. Ausgang flir Stromversorgung
0 1 24V=/05A der externen Zubehdrgerate einschliel3lich Statuslampen.
-+
Lampe Antrieb getffnet. Nur bei angeschlossenem Endschalter
1—@—11 24V=/3W 0-11 (N.C.) und DIP3B=0OFF verlischt die Lampe, wenn der Antrieb
geschlossen ist.
Lampe Antrieb geschlossen. Nur bei angeschlossenem Endschalter
1—R—12 24V=/3 W 0-12 (N.C.) und DIP3B=OFF verlischt die Lampe, wenn der Antrieb
geoffnet ist.
Q _ Lampe Antrieb getffnet. Verlischt die Lampe, wenn der Antrieb
1 13 24V=I3wW geschlossen ist.
0 15 12 V=/15 W Elektroschloss. Schaltet sich bei jedem Offnungsbefehl ein.
n LAMP Blinkleuchte. Schaltet sich wahrend des Offnungs- und SchlieRvor-
W—&—N | 230v~/100W |gangs ein.
Kurzbeleuchtung. Nur in der Betriebsart 1 Motor (bei DIP3B=OFF
und ohne Abschluf3 an den Klemmen X-Y-Z) man kann eine Kurz-
X——L 230 V~ /100 W | zeitbeleuchtung anschlieRen, die bei jedem Offnungs- (Teil- oder
Komplettdffnung), Schrittbetrieb- und SchlieBungsbefehl 180 s lang
aktiviert wird.
Die Steuerung ist mit 1 Platz fir Steckkarte, wie Funkempféanger,
Schleifenauswerter usw. ausgestattet.

AUX Der Betrieb der Steckkarte wird tber DIP1A ausgewahlt.
ACHTUNG: Die Steckkarten dirfen nur eingesetzt oder herausge-
nommen werden, wenn die Stromversorgung abgetrennt ist.

Das Speichermodul ermdglicht das Speichern der Funksteuerungen.
Falls die Steuerung ausgetauscht wird, kann das verwendete BIXMR2
% BIXMR2 Speichermodul in die neue Steuerung eingesetzt werden.

ACHTUNG: Das Speichermodul darf nur eingesetzt oder herausge-
nommen werden, wenn die Stromversorgung abgetrennt ist.

IP1935DE -+ 2010-07-19




7. EINSTELLUNGEN

Beschreibung OFF || ON |
DIP1A | Funktion Befehl 1-5. Schrittbetrieb. Offnung.
ANMERKUNG: Stellt auch den Betrieb der
auf AUX eingesteckten Steckkarte ein.
DIP2A | Erneuerung Zeit automatische Schlieung. | 50% 100%
DIP3A | Zustand des Antriebs beim einschalten. | Getffnet /ZU. Geschlossen /AUF.

Erste Bewegung nach zuschalten der
Netzspannung.

ANMERKUNG: Bei vorhan-
denem Endschalter wird
empfohlen, DIP3A=0OFF ein-
zustellen.

ANMERKUNG: Wenn
nicht die automatische
Schliel3ung verwendet wird,
wird empfohlen DIP3A=0ON
einzustellen.

DIP4A

Elektroschloss-Entriegelung.

Deaktiviert.

Aktiviert.

DIP1B

Start mit Hochstkraft.

Deaktiviert.

Der Motor startet bei der
Spannung, die mit Trimmer
RF eingestellt wurde.

Aktiviert.
Der Motor startet fir 1 s bei
der Hochst-spannung.

DIP2B

ZUKUNFTIGER GEBRAUCH

/

/

DIP3B

Antriebstypologie.

Antrieb mit 1 Motor.

Antrieb mit 2 Motoren.

DIP4B

Antriebsmodell.

FACIL

Andere Modelle.

DIP5B

Funktion Befehl 1-6.

Gezielt ZU.

Stopp.

DIP6B

Betrieb mit Bewegungsumkehr.

Bei stillstehendem Antrieb
und wenn die Kontakte 1-8
offen sind, ist es mdglich,
den Offnungsvorgang zu
aktivieren.

Bei stillstehendem Antrieb
und wenn die Kontakte 1-8
offen sind, werden jegliche
Bewegung verhindert.

Beschreibung

OFF rm=

ON E=

JR1

Integrierter Funkempfénger.

Deaktiviert.

Aktiviert.
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Trimmer Beschreibung
RF -~ Krafteinstellung. Hiermit wird der Spannungswert fiir den Motor wahrend des Laufes
P eingestellt.
min max

TR 2

u"o‘ /‘ {99
. a.

30s

Einstellung der Verzogerungszeit bei Schliefung des Motors 1 (M1). Von 0 bis 30 s.
Bei der SchlieRung kommt der Motor 1 (M1) gegeniber der Motor 2 (M2) mit einer
regulierbaren Verzégerung mit Trimmer TR.

Bei der Offnung startet der Motor 2 (M2) gegeniiber der Motor 1 (M1) mit 3 s Verzo-
gerung.

Bei TR=MIN starten die Flugel gleichzeitig.

ANMERKUNG: Es wird empfohlen, TR=MIN mit Fliigeln ohne Uberlappung einzustel-
len oder TR>3 s mit Fliigeln mit Uberlappung.

R1

min . Disabled

Y

Einstellung der Hindernisserkennung.

Die Steuerung ist mit einer Hindernisserkennung ausgestattet die wahrend der Offnung
die Bewegung stoppt und wahrend des SchlieBvorgangs die Bewegung umkehrt.

Bei R1=MIN hat man die héchste Empfindlichkeit gegeniiber Hindernissen (Mindest-
druck).

Bei R1=MAX ist die Hindernisserkennung deaktiviert.

TC

-4
. B

(\J

Disabled

Zeiteinstellung der automatischen Schliel3ung. Von 0 bis 120 s.

Bei DIP2A=OFF Reduzierung der Zeit der automatischen Schliefung um 50% nach
Feigabe der Sicherheitseinrichtungen.

Bei DIP2A=0ON beginnt der Ablauf der Zeit bei gedffnetem Antrieb und dauert die ge-
samte Zeit, die mit TC (100%) eingestellt ist.

ANMERKUNG: Nach der Aktivierung des Stoppbefehles schaltet sich nach dem er-
neuten SchlieBen des Kontaktes 1-9 die automatische SchlieBung erst nach einem
Befehl fur Offnung wieder ein.

™ -~ y Einstellung der Motorlaufzeit. Von 10 bis 120 s.
ANMERKUNG: Bei Verwendung von Endschaltern muss an TM=MAX eingestellt wer-
10s _120s den.
LED An Blinkt
SIG Phase der Senderaktivierung/Senderspei- | Empfang einer Funkiibertragung.
= cherung. Senderléschvorgang lauft.
Speicher BIXMR2 beschadigt.
IN Empfang eines Befehls oder Anderung des /
= Status eines Dip-Schalters.
11 Der Kontakt des Endschalters 0-11 ist offen. /
=
12 Der Kontakt des Endschalters 0-12 ist offen. /
]
SA Mindestens einer der Sicherheitskontakte ist| Zahlung der durchgefiihrten Bewegungen
= offen. (nur bei Einschalten der Steuerung):
Jedes schnelle Blinken = 1000 Bewegungen
Jedes langsame Blinken = 10000 Bewegungen
POWER Stromversorgung vorhanden. /
(=]
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8. BETRIEB DES FUNKEMPFANGERS

Die Steuerung ist mit einem Funkempfanger der Frequenz 433,92 MHz ausgestattet. Die Antenne besteht aus
einem Draht der Lange 173 mm.

Es besteht die Mdglichkeit, die Funkreichweite durch den Anschluss der externen Antenne (BIXAL).
ANMERKUNG: Fiur den Anschluss der externen Antenne an die Steuerung ein Koaxialkabel Typ RG58 (max
10 m) verwenden.

Im BIXMR2 Speichermodul kénnen bis zu 200 Funksteuerungen gespeichert werden.

ACHTUNG: Wenn der in der Steuerung vorhandene Funkempfanger nicht verwendet wird, JR1=OFF stellen
und das Speichermodul entfernen.

Fur die Durchfuhrung der Speicherung, Klonierung und Léschung der Funksteuerungen siehe die Bedienungs-
anleitung der Funksteuerungen.

In der Steuerung kénnen 1 bis 4 CH-Tasten einer Funksteuerung gespeichert werden.

Wird nur eine CH-Taste (jede beliebige) der Funksteuerung gespeichert, wird der Befehl 1-5 (Schrittbetrieb/
Offnung) ausgefiihrt.

Werden zwischen 2 und 4 CH-Tasten einer Funksteuerung gespeichert, werden den CH-Tasten folgende
Funktionen zugeordnet:

- CH1 = Befehl 1-5 Schrittbetrieb/Offnung;

- CH2 = Befehl fur Teil6ffnung, dadurch 6ffnet sich der Antrieb etwa 8 s;

- CHS3 = Befehl Einschalten/Ausschalten der Innenbeleuchtung;

- CH4 = Befehl Stopp, gleichbedeutend dem Befehl 1-9.

Bei einem Tausch der Steuerung kann das verwendete BIXMR2 Speichermodul in die neue Steuerung einge-
setzt werden.

ACHTUNG: Das Einsetzen und Entnehmen des BIXMR2 Speichermoduls muss ohne Stromversorgung vor-
genommen werden.

9. INBETRIEBNAHME

ACHTUNG Die Vorgange des Punkts 5 erfolgen ohne Sicherheitseinrichtungen.

A Die Trimmer kénnen nur bei stillstehendem Antrieb eingestellt werden.

1- Die NC-Sicherheitskontakte Uberbriicken.

2-  Den gewdahlten Anwendungstyp prufen.

3-  Falls die Stopp-Endschalter beim Offnen und SchlieRen verwendet werden, diese einstellen.

4-  TR>3 s mit Antrieben mit 2 Fliigeln mit Uberlappung einstellen.

5-  Spannung zufiihren und mit aufeinander folgenden Offnungs- und SchlieRbefehlen priifen, ob der Antrieb
richtig funktioniert.
Die Ausldsung der Endschalter prifen, diese einstellen.
ANMERKUNG: Wenn die Drehung des Motors nicht der Laufrichtung entspricht, die Leitungen U-V oder
X-Y umkehren.

6- Die Sicherheitseinrichtungen anschliel3en (Entfernen der entsprechenden Briicken) und ihren Betrieb
Uberprifen.

7- Falls gewiinscht, die automatische SchlieRzeit mit dem TC Trimmer einstellen.
ACHTUNG: Die Zeit der automatischen SchlieBung nach freiwerden einer Sicherheitseinrichtung hangt
von den Einstellungen von DIP2A ab.

8- Trimmer RF einstellen, das der Betrieb des Antriebs und die Sicherheit des Verbrauchers gewahrleistet
ist.

9- Mitdem Trimmer R1 den Druck auf die Hindernisse einstellen.
ANMERKUNG: Wenn der Fligel, der sich als zweiter schlie3t, auf ein Hindernis stdf3t, 6ffnen sich erneut
beide Flugel. Bei dem anschlieRenden Schlielmandver schlieldt ein Fligel nach dem anderen.
ACHTUNG: Prufen, ob die Betriebskrafte der Fliigel den Anforderungen der Normen EN12453-EN12445
entsprechen.

10- Eventuelles sonstiges Zubehor anschliel3en und dessen Betrieb Uberprufen.

11- Nach der Inbetriebnahme und den Kontrollen das Geh&use wieder schlie3en.

m ANMERKUNG: Bei Wartungseingriffen oder bei einem Tausch der Steuerung die Inbetriebnahme wie-
derholen.
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10. FEHLERSUCHE

Problem

Moégliche Ursache

Massnahme

Der Antrieb 0Offnet und

schliel3t nicht.

Stromversorgung fehlt.
(LED POWER aus).

Prufen, ob die Steuerung mit Netz-
spannung versorgt wird.

Kurzschluss an den Zubehdrgeraten.
(LED POWER aus).

Alle Zubehdrgerate von den Klemmen
0-1 trennen (Spannung von 24V= pri-
fen) und sie nacheinander wieder an-
schlie3en.

Hauptsicherung durchgebrannt.
(LED POWER aus).

F1 Sicherung ersetzen.

Die Sicherheitskontakte sind gedffnet.
(LED SA leuchtet).

Kontrollieren, ob die Sicherheitskon-
takte geschlossen sind (N.C.).

Die Fernbedienung funktioniert nicht.

Die richtige Senderspeicherung im inte-
griertem Funkempfénger prufen.

Der Antrieb offnet, aber

schliel3t nicht.

Die Sicherheitskontakte sind gedffnet.
(LED SA leuchtet).

Kontrollieren, ob die Sicherheitskon-
takte geschlossen sind (N.C.).

Die Lichtschranken sind aktiviert.
(LED SA leuchtet).

Die Reinigung und Funktion der
Lichtschranken Uberprifen.

Die automatische SchlieBung funktio-
niert nicht.

Prifen, ob der Trimmer TC am hdchsten
Wert eingestellt ist.

Der Antrieb hat nur wenig
Kraft und kehrt die Bewe-
gung nicht um.

Der Kondensator des Motors hat einen
falschen Leistungswert.

Den Kondensator des Motors austau-
schen.

Die externen Sicherheiten
greifen nicht ein.

Falsche Anschlisse zwischen den
Lichtschranken und der Steuerung.

Die NC-Sicherheitskontakte in Reihe
schalten und eventuelle Briicken an
der Klemmenleiste der Steuerung ent-
fernen.

Die Fernbedienung hat we-
nig Reichweite und funktio-
niert bei laufendem Antrieb
nicht.

Die Funkubertragung wird durch Metall-
konstruktionen und Wande aus Stahl-
beton behindert.

Die Antenne im Freien installieren. Die
Batterien der Handsender prifen.

IP1935DE -+ 2010-07-19
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11. ANWENDUNGSBEISPIELE FUR EINFLUGELIGE DREHTORE

Q@

ON
A OFF |1;| El El |4;| Ieisl Iél
S~ A
Wenn die Steuerung bei einflligelige Antriebe verwendet .?“%Z““’,'lﬁ))(( ON IHEg
wird, kann eine der folgenden Betriebsarten gewahit ot OFF|1 2 3 4
werden: R1 ™M
(Abb. 11.1) Verwendung ohne Endschaltern. E%%E % @ @ % ? ? %
Die Laufzeit 2+3 s hoher als die von dem Fligel ‘
bendtigte Zeit einstellen (TM<MAX) und die Klem-
men 0-11-12 Uberbricken.
Mit diesen Anschliissen kommt jeder Fliigel an dem Abb. 11.1

mechanischen Offnungs- und SchlieRanschlag und
beim erfassen eines Hindernisses zum Stillstand.

.

(Abb. 11.2) Verwendung mit Endschaltern. oN DIP3B=OFF
Die N.C. Kontakte der Offnungs- und SchlieRend- A OFF @@@@@@
schalter sind in Reihe mit den Phasen des Motors. -~ A
Die Laufzeit TM<MAX einstellen und die Klemmen R1<MAX 2 ON
0-11-12 Gberbricken. X OFF Iﬂ@ @ @

Mit diesen Anschlissen kommt der Fligel am

Offnungs- und SchlieRungsendschalter und beim
erfassen eines Hindernisses zum Stillstand. % % @ E % % 9 % Q @

oooo
5689
(Abb. 11.3) Verwendung mit Endschaltern und Frei- A |
fahrbewegung beim Zulauf. Endschalter 7
Die Laufzeit TM=MAX einstellen und die N.C. Kon- (230V - 5A) -

takte der Offnungs- und SchlieRendschalter an den
Klemmen 0-11-12 anschlieRen.

Mit diesen Anschlissen kommt der Fligel zum
Stillstand, wenn die Endschalter betatigt wird. Beim
erfassen eines Hindernisses wahrend des Off-
nungsmandévers kommt der Fligel zum Stillstand,

wéhrend des SchlieBmandvers 6ffnet der Fliigel B A
wieder. NI DIP3B=OFF
12 456

R1<MAX
TM=MAX

Motor 1 Abb. 11.2

Endschalter Tor AUF
Endschalter Tor ZU

Abb. 11.3
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(Abb. 11.4) Verwendung ohne Endschalter und Frei-
fahrbewegung beim Zulauf durch Vorendschalter.

Die Laufzeit 2+3 s hoher als die von dem Fligel
bendtigte Zeit einstellen (TM<MAX) und die End-
schalter 2+3 s vor dem mechanischen Anschlag
positionieren.

Mit diesen Anschlissen kommt der Fligel an seinem
mechanischen SchlieR- und Offnungsanschlag zum
Stillstand.

Wahrend des Offnungsmandévers beim Feststellen
eines Hindernisses vor dem Endschalter kommt
der Fligel zum Stillstand. Nach dem Erfassen des
Endschalters in der Nahe stoppt der Fliigel an dem
Hindernis.

Waéhrend des SchlielBmandvers, wenn ein Hindernis
vor dem Eingriff des Endschalters erfasst wird, 6ffnet
sich der Fligel erneut. Nach dem betétigen des End-
schalters stoppt der Fligel an dem Hindernis.

(Abb. 11.5) Verwendung mit Endschalter und Vor-
endschalter.

Die Laufzeit 2+3 s hoher als die von dem Fligel
bendtigte Zeit einstellen (TM<MAX) und die End-
schalter fir die SchlieBung 2+3 s vor dem mecha-
nischen Anschlag positionieren und die stromlos
geschlossenen Endschalter fur die Offnung in Reihe
an die Phase Offnet des Motors anschlieen.

Mit diesen Anschliissen kommt der Fliigel an dem
mechanischen SchlieRanschlag und bei der Offnung
zum Stillstand, wenn der entsprechende Endschalter
betétigt wird.

Wahrend des Offnungsmandvers beim erfassen
eines Hindernisses kommt der Flugel zum Still-
stand.

Wahrend des SchlielBmandvers, wenn ein Hindernis
vor dem erfassen des Endschalters wird, 6ffnet sich
der Flugel erneut; nach dem erfassen des Endschal-
ters stoppt der Fligel an dem Hindernis.

A OFF[1 2 El 456
S~ A
R1<MAX
TM<MAX ~ ON
ST
R1 T™M
Dooooooo
1513121101 1 5

P

Vorendschalter Tor AUF
Vorendschalter Tor ZU

Abb. 11.4

R1<MAX
TM<MAX

S opthn
IP3B=OFF

Endschalter
Tor AUF
(230V - 5A)

o

230V~

Motor 1

Vorendschalter Ttr ZU

Abb. 11.5
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12. ANWENDUNGSBEISPIELE FUR ZWEIFLUGELIGE DREHTORE

Wenn die Steuerung bei zweiflugelige Antriebe mit
Uberlappung verwendet wird, kann eine der folgenden
Betriebsarten gewahlt werden:

(Abb. 12.1) Verwendung ohne Endschaltern.
Die Laufzeit 2+3 s hoher als die von dem Fligel
bendtigte Zeit einstellen (TM<MAX) und die Klem-
men 0-11-12 Uberbricken.
Mit diesen Anschliissen kommt jeder Fliigel an dem
mechanischen Offnungs- und SchlieRanschlag und
beim erfassen eines Hindernisses zum Stillstand.

Abb. 12.1

(Abb. 12.2) Verwendung mit Endschaltern.

Die N.C. Kontakte der Offnungs- und SchlieRend- A 000 0000000000000 0
schalter sind in Reihe mit den Phasen der Motoren. sz UWV|XZY|[1513121101156809
Die Laufzeit TM<MAX einstellen und die Klemmen | & ‘
0-11-12 tiberbriicken. §§

Mit diesen Anschliissen stoppt jeder Fligel am Off- | G E £

nungs- und SchlieRendschalter und beim erfassen - T T -

eines Hindernisses zum Stillstand.

&)
&

(Abb. 12.3) Verwendung mit Endschaltern und Frei-

fahrbewegung beim Zulauf. Motor 1 Motor 2 Abb. 12.2
Die Laufzeit TM=MAX einstellen und die N.C. Kon-
takte der SchlieBungsendschalter an die Klemmen
0-11-12 und die N.C. Kontakte der Offnungsend-
schalter in Reihe an der Phase Offnet jedes Motors
anschlieRen.
Mit diesen Anschlissen kommt jeder Fligel zum
Stillstand, wenn die Endschalter eingreifen. Wenn

wahrend des Offnungsmanévers ein Hindernis A dpooooo
erfasst wird, kommt nur der Fliigel zum Stillstand, | w2 115689
der das Hindernis erfasst hat, wahrend des SchlieR- | < \
mandvers 6ffnen wieder beide Fligel. '§§
£ £ £
g 8 8 T | L
7] j— 22D
'g N N
. g
230V~ (230V~ s
gg
Motor 1 Motor 2 23
(0 LD

Abb. 12.3
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(Abb. 12.4) Verwendung ohne Endschaltern und Frei-

fahrbewegung beim Zulauf durch Vorendschalter.
Die Laufzeit 2+3 s hoher als die von dem Fligel
bendtigte Zeit einstellen (TM<MAX) und die End-
schalter an, die Klemmen 0-11-12 schlieen und
sie 2+3 s vor dem mechanischen Anschlag posi-
tionieren.
Mit diesen Anschliissen kommt jeder Flligel an sei- 1513121
nem mechanischen SchlieR- und Offnungsanschlag
zum Stillstand.
Wenn wahrend des Offungsmanévers ein Hindernis
erfasst wird, kommt nur der Fliigel zum Stillstand,
der das Hindernis erfasst hat.
Wahrend des SchlieBmandvers, wenn ein Hindernis
vor dem betétigen des Endschalters erfasst wird,
offnen sich die Flugel erneut. Nach dem betatigen
des Endschalters stoppen die Fligel an dem Hin-
dernis.

2[)
)

—
=
—
=
o [

-1
— [

o]

« T o[
o« 1t oo [
L —t o[

Vorendschalter Tor ZU —— —
Vorendschalter Tor ZU ¢— —

Abb. 12.4

(Abb. 12.5) Verwendung mit Endschalter und Vor-
endschalter.
Die Laufzeit 2+3 s hoher als die von dem Fligel
bendtigte Zeit einstellen (TM<MAX), die Endschalter,
die Klemmen 0-11-12 schlieBen und sie 2+3 s vor
dem mechanischen Anschlag positionieren.
Die N.C. Endschalter in Reihe an der Phase Offnet
jedes Motors anschlieBen. 15131211
Mit diesen Anschliissen kommt der Fliigel an dem
mechanischen Anschlag und bei der Offnung zum
Stillstand, wenn der entsprechende Endschalter
eingreift.

[
X
ﬁ |
E w
8
) LT
Wahrend des Offnungsmandvers beim erfassen

£
8
\

eines Hindernisses kommt der Flugel zum Still-

stand.

Wahrend des SchlieBmandvers, wenn ein Hindernis Motor 1 Motor 2
vor dem betéatigen des Endschalters erfasst wird,
offnen sich die Fligel erneut. Nach dem betétigen

(|
=J
< [

ooooon
ZY

er Tor AUF
230V - 5A)

(

Endschalt:
Vorendschalter Tor ZU ¢— —

Vorendschalter Tor ZU

Abb. 12.5

des Endschalters stoppen die Fliigel an dem Hin-
dernis.
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13. TOTMANNBETRIEB

g@

TELLE IR

n ANMERKUNG: Soll die Steuerung im Totmannbe- oN A DIP1A=ON
trieb gebraucht werden, die Klemme 9 trennen. o W W

Unter diesen Bedingungen funktionieren die Befehle ™

Offnen (1-5) und SchlieRen (1-6) nur, wenn sie gedrickt

gehalten werden; beim Loslassen bleibt der Automati- EE%% % @ @ @ ? % %

kantrieb stehen. Die automatische Schlielung und die ]

Funkbefehle sind deaktiviert. ﬁ M

Endschalter Tor AUF
Endschalter Tor ZU

Abb. 13.1
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